BIULETYN INFORMACYJNY

PRZYCZYNEK DO ROZWOJU UKEADOW DYSKRETNYCH W OSTATNIM
DZIESIECIOLECIU W POLSCE

ADAM MORECKI, JAN ODERFELD (WARSZAWA)

W zeszycie 3, 6 (1968) MTiS ukazat sie artykut W. BoGusza, E. KARASKIEWICZA
i S. WISNIEWSKIEGO pt. Rozwdj mechaniki ukladéw dyskretnych w ostatnim dziesiecioleciu
w Polsce.

PrzeczytaliSmy go z wielkim zainteresowaniem, zaréwno z uwagi na tre§¢, jak na cha-
rakter calego zeszytu, ktory poSwigcony jest dziesigcioleciu PTMTIS. Szczegdlng uwage
skupiliémy na § 3, ktorego tytut Teoria maszyn i regulacji automatycznej pokrywa si¢ niemal
dostownie z nazwa naszej katedry w Politechnice Warszawskiej. Zdajemy sobie sprawe,
ze treciwoéé tego paragrafu 1 odpowiadajacej mu czgsci spisu bibliograficznego postawita
Autoréw w koniecznosci trudnego wyboru.

Wydaje nam si¢ jednak, ze pozadane sa pewne uzupelnienia. Nie czujemy si¢ na si-
lach, by zrobié to w przekroju nauki polskiej. Znajac jednak kronike naszej katedry,
nie mogli$my nie zwrdci¢ uwagi na niejednolito$¢ materiatu, na ktérym oparli sie Autorzy.
Ich spis bibliograficzny obejmuje lata 1953 (pozycja 51) do 1968 (pozycja ogloszona 92
i pozycja w druku 83). W odniesieniu do naszej katedry analiz¢ zakonczono na roku 1965,
pomijajac w ten sposob mniej wigcej jedna trzecia naszego dorobku i to najbardziej aktu-
alnego. Ponadto do reprezentacji tego dorobku wybrano 13 pozycji, niezbyt, naszym zda-
niem, trafnie. Ta niejednolito$¢ odbila si¢ takze na slownej treéci § 3 na str. 263, gdzie
pominigto niektdre kierunki badan, jak sadzimy wazne.

Wdzieczni jesteémy za uprzejmo$¢ Redakeji, ktéra pozwolita nam przedstawié¢ doro-
bek naszej katedry. Najpierw jednak informacja kronikarska.

Teoria mechanizméw byla uprawiana w okresie mi¢dzywojennym przez R. SzEwAL-
SKIEGO, a W latach czterdziestych przez W. M0szYNSKIEGO. Nasza katedra powstala w 1955
roku jako pierwsza w Polsce wyspecjalizowana placéwka naukowa, po$wigcona teorii
maszyn i mechanizméw. Obecnie w 11 politechnikach polskich istnieja badz katedry TMM,
badz tez zaklady TMM przy katedrach Mechaniki lub Podstaw Konstrukcji Maszyn.

Od roku 1955 pracownicy naszej katedry i osoby z nia zwigzane oglosity lub skiero-
waly do druku okolo 180 prac. Oczywifcie nie wszystkie maja walor naukowy, a ponadto
niektére stanowia powtdrzenia innych, jako wyciagi lub tlumaczenia. To, co naszym
zdaniem warte jest zarejestrowania w kwartalniku MTiS, sprowadza si¢ do 106 pozycji,
z ktorych czeéé jest zbiorcza. Odpowiedni spis oglaszamy na konfcu niniejszej notatki.
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Pamigtajac, ze tytul notatki ogranicza nas do lat 1958-1968, pozwolilimy sobie tylko
w pigciu przypadkach na umieszczenie pozycji wczesniejszych, ktore byly potrzebne dla
zachowania ciaglo$ci pewnych tematow.

Charakterystyka naszego dorobku jest nastepujaca:

1. Struktura i kinematyka mechanizméw i maszyn. W zakresie struktury poszukiwano miedzy
innymi nowych systeméw klasyfikacji, prostszych lub ogdlniejszych od znanych oraz pod-
stawowych wiasnosci topologicznych mechanizméw (poz. 1-8); w zakresie kinematyki —
nowych metod oraz oceny znanych metod pod wzgledem ich dokladnosci (poz. 9-20).

2. Synteza klasyczna i synteza optymalna maszyn. Prace z zakresu syntezy klasycznej (poz.
21-25) dotyczyly tworzenia nowych ukladéow mechanicznych lub elektro-mechanicznych
metodami w zasadzie znanymi. Synteza optymalna (poz. 26-45) obejmuje nowe metody
statystyczne wymagajace na ogdét uzycia maszyn cyfrowych oraz zastosowanie tych me-
tod do realnych zadan techniki. W ostatnim przypadku z reguly udawalo sie wykazaé
korzy$¢ w poréwnaniu z metodami klasycznymi.

3. Dynamika maszyn. Interesowano si¢ gléwnie nastepujacymi tematami: odpowiedzig
uktadéw na obcigZenie impulsowe, dynamika uktadéw o zmiennej strukturze i dynamika
uktadéw o niektérych parametrach niezdeterminowanych (poz. 46-63).

4. Miernictwo parametréw mechanicznych maszyn. Prace (poz. 64-81) szty w trzech kierunkach:
tworzenie nowych metod, tworzenie nowych narzedzi mierniczych, badanie parametréw
mechanicznych w realnych uktadach dotad nie badanych. Najczesciej interesowano sie
metodami elektrycznymi lub elektronicznymi, rzadziej optycznymi i mechanicznymi.

5. Biocybernetyka. Tu naleza (poz. 82-102) prace podstawowe z zakresu bioniki ruchu
i biomechaniki, w szczegdlnos$ci w zakresie analizy sit i miopotencjatéw w organizmach
zywych oraz prace z zakresu modelowania. Drugim kierunkiem sa opracowania w zakresie
protetyki konczyny ludzkiej. Trzecim — prace nad manipulatorami.

Odpowiednie prace bibliograficzne podajemy w zalaczonym spisie. Jest on podzielony
na pie¢ dzialéw odpowiadajacych charakterystyce dorobku. Na koncu spisu umieszczono
dziat szésty pt. «Konferencje naukowe Teorii Maszyn i Mechanizmdéw». Sa to pozycje
zbiorcze 103-106 zawierajace rowniez opracowania pochodzace z naszej katedry.

LITERATURA CYTOWANA W TEKSCIE

1. Struktura i kinematyka mechanizméw i maszyn

Jo—y

. J. ODERFELD, O klasyfikowaniu mechanizméw, Archiwum Budowy Maszyn, t. 1V, z. 3 (1957).

. A. MORECKI, Podstawy klasyfikacji strukturalnej mechanizmow plaskich, Archiwum Budowy Maszyn,
t. IV, z. 2 (1957).

3. A. Moreckl, Podstawy klasyfikacji strukturalnej mechanizmdw, Archiwum Budowy Maszyn, t. V,
z. 2 (1958).

. J. OpERFELD, Kilka wilasnoscilaricuchéw kinematycznych, Archiwum Budowy Maszyn, t. VII, z. 2 (1960).

. A. MORECK1, Zagadnienia zupeinosci w klasyfikacji strukturalnej ruchomych grup, Archiwum Budowy
Maszyn, t. VII, z. 2 (1960). )

6. E. LacHOWSKI, Przyczynek do struktury mechanizmdow z parami kinematycznymi o zmiennych klasach,

Archiwum Budowy Maszyn, t. X, z. 4 (1960).
7. J. ODERFELD, E. PLESZCZYNSKA, Pewne zastosowania partveii Zast. Matemat., t. VI, z. 2 (1962).
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A. MoRrecx1, M. DIETRICH, Mechanizm diwigniowy o zmiennej strukturze, Przeglad Mechaniczny,
t. XXIV, nr 24, (1965).

J. ODERFELD, O dokladnosSci pewnej wykreslnej metody wyznaczania predkosci i przyspieszen punktu,
Archiwum Budowy Maszyn, t. 1V, z. 1 (1957).

J. ODERFELD, O pewnym zastosowaniu raclhunku wyréwnawczego do kinematyki mechanizméw, Zast.
Matemat., t. IV, z. 2 (1958).

J. ODERFELD, Uogdlnienie twierdzenia Grashofa, Archiwum Budowy Maszyn, t. VI, z. 4 (1959).

J. ODERFELD, Kinematyczna analiza czworoboku przegubowego, ktdrego ruch wzgledny jest dany, Ze-
szyty Naukowe Politechniki Warszawskiej, nr 45, Mechanika 6, (1960).

J. UFNALSKI, O kinematyce przestrzennego mechanizmu maszyny do szycia, Zeszyty Naukowe Politech-
niki Warszawskiej, Mechanika nr 7, (1961).

J. ODERFELD, An algorythm for finding instantaneous centres, Archiwum Budowy Maszyn, t. IX, z. 2
(1962).

Ermittlung von Momentanpolen in ebenen Getrieben, Maschinenbautechnik, t. X1I, z. 7 (1963).

A. OLEDZKI, O pewnym sposobie zamykania kinematycznego mechanizmow krzywkowych, Archiwum
Budowy Maszyn, t. X, z. 2 (1963).

. A. OLEDZKI, Badanie mechanizmow krzywkowych ruchu przerywanego tasmy filmowej o skrdconym

czasie przesuwu kadru, Archiwum Budowy Maszyn, tom XI, z. 2 (1964).

. J. ODERFELD, Mechaniczny dowdd pewnego twierdzenia geometrycznego, Zestyty Naukowe PW, Geo-

metria Wykre$lna, nr 3 (1964).

. A. MORECKI, M. DIETRICH, Zastosowanie metody toru ocechowanego w kinematyce mechanizméw

przestrzennych, Archiwum Budowy Maszyn, t. XII, z. 4 (1965).

Einsatz der Methode einer geeichten Bahn bei der Analyse von Raumgetrieben, Wissenschaftliche Zeit-
schrift der Technischen Hochschule Karl-Marx-Stadt, Jahrgang V11, Heft 3 (1966).

SAn Onepoensn, O mouHoCHU 2DAPUUECKUX MEMOO08 8 meopur Mawiur U Mexarusmos, CoBpEMEHHbIE
npoGiemsl Teopuu mairmH M mexanuamoB. AH CCCP, Mocksa 1965.

SIu Opepornsn, O mounocmu 2paduueckux memodos8 xumemamuxu, COOPHHMK ,,AHANIN3 M CHHTE3
mexaHu3moB’’, Mocksa 1966.

2. Synteza klasyczna i synteza optymalna maszyn

Praca zbiorowa, Precyzyjna maszyna do wyrdwnowazania statycznego, Pomiary Automatyka Kon-
trola, z. 6 (1960).

A. MoRreck1, W. NaRKiewiCz, W. BAION, O konstrukcji automatu do obrotu plyty metalowef, Archi-
wum Budowy Maszyn, t. IX, z. 4 (1962). )

A. OLEDZKI, Metoda numeryczna syntezy mechanizméw krzywkowych, Przeglad Mechaniczny, nr 18
(1962).

A. OLEDZKI, Synteza mechanizmow krzywkowych wedlug zadanego przebiegu przyspieszenia Slizgu,
przy uzyciu tablic skoku jednostkowego, Pomiary Automatyka Kontrola, nr 10 (1964).

A. Moreckl1, Uber die Konstruktion einer Maschine zur Eichung von Kraftmessern mit programmierter
Steuerung, Die Maschine, H 4 (1968).

Swiadectwo autorskie o dokonaniu wynalazku ,,Maszyna do wzorcowania dynamometréw"’. Autorzy
wynalazku W. BaioN, A. MORECKI, W. NARKIEWICZ. Patent Nr 53627 z dn. 8.IX.1967 r. (Polska,
NRD, NRF, Rumunia).

J. ODERFELD, Wytrzymalosé elementéw maszyn a oszczednosé, Archiwum Budowy Maszyn, t. 1, z. 1
(1954).

J. ODERFELD, Programowanie w budowie maszyn, Archiwum Budowy Maszyn, t. IX, z. 4 (1962).

J. ODERFELD, Anwendung der nichtlinearen Programmierung auf die Getriebesynthese, V111 LK., 4 Teil,
T.H. llmenau (1964).

A nemlinedris programozds alkamazdsa hajtémiivek terwezéséhez, X11 Kotetébol, Miskolc (1965).

J. Gouiksk1, Z. K. LeSNiak, Wybdr optymalnych wymiaréw konstrukcji za pomocq metody Monte
Carlo, Arch. Inz Lad., t. X, z. 3 (1964).
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J. GoLINsKI, O zastosowaniu pewnej metody programowania wypuklego do syntezy mechanizmow,
Algorytmy nr 3 (1964).

J. ODERFELD, Statistische Synthese der Maschinen, Bericht der Internationalen Konferenz ,,Mechanis-
men und Maschinen”, Varna, Band II (1965).

Podstawy statystycznej syntezy maszyn, Materialy Konferencji Dynamiki Maszyn, Krakéw (1965).
J. GouiNsky, O oprymalnej syntezie maszyn metodami Monte Carlo, Archiwum Budowy Maszyn,
t. X1I, z. 3 (1965).

Uber eine optimale Maschinensynthese mittels der Monte-Carlo Methode, Internationale Konferenz
,,Mechanismen und Maschinen’’, Varna, Band 1 (1965).

O optymalnej syntezie maszyn metodami Monte Carlo, Materialy Sympozjum Zastosowania Maszyn
Matem. w Technice, Poznan (1965).

J. GoLINsK1, O zastosowaniu metod Monte Carlo do syntezy maszyn, Algorytmy, nr 4 (1965).

M. DrerrICH, J. GOLINSKI, Oprymalna synteza maszyn, Przeglad Mechaniczny XXIV, nr 22 (1965).
J. ODERFELD, Synteza optymalna maszyn, Zeszyt jubileuszowy ,,Katedra Teorii Maszyn i Mechaniz-
mow w latach 1955-1965”, PW, Warszawa (1966).

J. ODERFELD, A contribution to the sequential analysis, Zast. Matemat., t. IX, 1 (1966).

J. GoLINsKI, O pewnym procesie blgdzenia. Zeszyt jubileuszowy ,,Katedra Teorii Maszyn i Mechaniz-
moéw w latach 1955-1965"", PW, Warszawa (1966). :
M. DierrICH, J. GOLINSKI, Oprymalna synteza przekladni zgbatych, Materialy Konferencji Naukowo-
Technicznej ,,Przekladnie z¢bate”, z. 9, Gliwice (1966).

Projektowanie przekiadni z¢batych, Przeglad Mechaniczny nr 14 (1966).

J. GoLiNsxa, J. ZwoLINSK1, Dobdr optymalnych parametrdw silnika motocyklowego, Technika Moto-
ryzacyjna, Nr. 9, (1966).

M. DierricH, J. GOLINsK!, Pewien sposdb postgpowania przy optymalizacji metodami Monte Carlo,
Archiwum Budowy Maszyn nr 4 (1967).

M. DieTrICH, J. GOLINsKI, Optimale Synthese von Krantrigern, Hebezeuge und Fordermittel, Heft
5 (1967).

J. GoLINsk1, Neue Methoden der Maschinensynthese mit Elektronischen Rechenmaschinen, Feingerite-
technik, Heft 2 (1967).

J. GoLINsK1, O zastosowaniu kilku metod programowania nieliniowego do rozwiqzywania zadan z zakresu
optymalnej syntezy maszyn, Materialy Sympozjum Zagadnienia Optymizacji w Mechanizmach, Gliwice
(1967).

. S1. Operornea, Hexomopsie memods onmumanbHozo cunmesa mawiul, V. COBEIIaHHE MO OCHOBHLIM

npobnemam TMM, Cyxymu 15—20.V.1967.
J. ODERFELD, J. GOLINSK1, Pewien przypadek optymizacji konslrukq: Zagadnienia Maszyn Przeply-
wowych, PWN, 1968, 589—597.

3. Dynamika maszyn

A. MORECKI, Badanie wplywu hamowania na obcigzenia lin maszyn wyciggowych, Archiwum Budowy
Maszyn, t. II1, z. 1 (1956).

A. MORECKI, Dynamika hamowania i podstawowe zaloienia konstrukcji hamulcéw, Wydawnictwo
z okazji 10-lecia Politechniki Slaskiej (1955). (Pracg powtérzono w r. 1956 w ZNPSI. Nr 10).

A. MORECKI, Analiza wplywu hamowania na obcigzenia lin maszyn wyciggowych przy zastosowaniu
hamulca sprezynowego z pneumatycznym sterowaniem, Archiwum Budowy Maszyn, t. 1V, z. 1 (1959).
J. ODERFELD, Sposdb wyréwnowazania dynamicznego, Przeglad Mechaniczny, nr 3 (1959).

W. Pasak, Uwagi o pracy amortyzatora oleopneumatycznego, Zeszyty Naukowe Politechniki War-
szawskiej, Mechanika 6, nr 45 (1960).

J. ODERFELD, On the dynamic load in cylindrical gears, Bull. Inst. Polytechnic DIN IASI, t, IX, z. 1-2
(1963).

M. DIETRICH, Statecznosé¢ iurawi wieiowych w przypadku naglego odpadnigcia ladunku, Przeglad
Mechaniczny, t. XXIV, z. 22 (1963).
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M. DIETRICH, Statecznosé¢ polozenia wysiegnikéw 3urawi w przypadku oberwania ladunku, Archiwum
Budowy Maszyn, t. XI, z. 2 (1964).

Dynamik von Kranen bei plotzlichem Lastabfall, Hebezeuge und Fordermittel, Heft 12 (1964).

A. OLEpzKI1, T. BoGUMIL, Dynamika samohamownych przekladni Slimakowych w okresie ruchu zamika-
Jjacego, Pomiary Automatyka Kontrola, nr 5 (1964).

A. Moreukuit, 5I. Tomuncku, 3. Baceriiteym, Hcecredosanue konebameasHbx cucmem ¢ 08YMA cme-
neHAMY c806006l C CONPOMUBAEHUEM NPONOPYUOHAALHUM Keadpamy ckopocmu memodom Monme Kapro,
CBOPHHK [OKJA/I0B MEXAYHAPOAHOH KoHpepeHUuMH 1o ,,Mexanusmam v Mawmmmnam™, T. 1, Baphna
1965.

Badanie ukladéw drgajacych o dwdch stopniach swobody metodq Monte-Carlo, IV Konferencja Dyna-
miki Maszyn, Krakéw, T. IX (1965).

A. Moreuxuit, . TFonmuucku, 3. Baceeiuteym, Hecaedosanue memodom Monwme Kapao xoaebamens-
HblX CuCTeM C 08YMA CMENeHAMU 606006l ¢ CONPOMUBACHUEM NPONOPUUOHANLHEIM K6AOPaNY PaA3HOCMU
ckopocmeti. CoBpeMeHHble Npobaembl TeopHr maimu ¥ mexaHusmoB. AH CCCP (1965), Mockea.
M. DIETRICH, O dynamice hamowania dzwignic, Archiwum Budowy Maszyn, t. XII, z. 2 (1965).
M. DIETRICH, O rozkladzie prawdopodobienstwa cigzaru ladunku diwignicy, Przeglad Mechaniczny
Nr 8 (1966).

O pewnym zagadnieniu stochastycznej dynamiki maszyn wystepujacym w suwnicy, zeszyt jubileuszowy
«Katedra Teorii Maszyn 1 Mechanizméw w latach 1955—1965», PW, Warszawa 1966.

M. DIETRICH, Préba probabilistycznego ujecia niektdrych zagadnien dynamiki diwignic, Zeszyty Nau-
kowe Politechniki Warszawskiej, Mechanika nr 20 (1967).

. M. DIETRICH, O pewnym ukladzie réwnan ruchu maszyn. Zagadnienia drgan nieliniowych, z.9 (1968).
61.

M. DIeTrICH, R. DABROWKA, J. GOLINSKI, Statecznos¢ :iurawia budowlanego, Przeglad Mecha-
niczny, nr 3 (1968).

A. OLEDZK1, The problem of rocking of reilroad cars, Part 1: Analog Simulation. Archiwum Budowy
Maszyn, t. XV, z. 2 (1968).

The problem of rocking of reilroad cars. Part 11. Model Simulation. Archiwum Budowy Maszyn, t. XVI,
z. 3 (1968).

A. OLEDZK1, Modelowanie dynamiczne ukladéw o zmiennej strukturze wywolanej obecnosciq luzow,
Zeszyty Naukowe Politechniki Warszawskiej, Mechanika nr 4 (1968).

Dynamics of selflocking systems, Journal of Mechanisms (w druku).

4. Miernictwo parametréw mechanicznych maszyn

. A. MORECKI, O przenoszeniu wskazan wirujgcego tensometrycznego czujnika oporowego za pomocq

komutatora rteciowego, Pomiary Automatyka Kontrola, z. 1 (1958).

A. MoReckT, J. STAHL, T. TOMASZCZYK, Pomiary przyspieszen liniowych i kqtowych w mechanizmach
i maszynach za pomocq przyspieszeniomierzy tensometrycznych, Pomiary Automatyka Kontrola,
z. 7 (1960).

Pomiary predkosci obrotowej, przyspieszenia liniowego i kqtowego w ruchu nieustalonym metodami
tensometrycznymi, Z. N. Pol. Wrocl. Automatyka, II Kraj. Konferencja, (1961).

A. Moniacxx, J. StaHL, T. ToMAaSZCZYK, Tensometryczny miernik predkosci obrotowej, Pomiary Auto-
matyka Kontrola, z. 10, (1961). Patent 45186 z dnia 15.VII.1961.

A. ONEHA3KHM, DKcnepumenuatsioe uccaedosanue cobemsennux konebawuu kunosenms, TKHUT, Ne 8
1961. X :
J. ODERFELD, Pokrewienstwo krzywych empirycznych, Archiwum Budowy Maszyn, t. VIII, z. 4 (1961).
J. ODERFELD, W. OZMOWSKI, O doswiadczalnym wyznaczaniu wspélczynnika tarcia ruchowego, Archi-
wum Budowy Maszyn, z. 1 (1961).

Zesp6! Katedry TMM, W sprawie doswiadczalnego wyznaczania wspdiczynnika tarcia, Archiwum
Budowy Maszyn, t. VIII, z. 4 (1961).

Praca zbiorowa pod redakcja A. MORECKIEGO, Przekladnia bezstopniowa z lanicuchem rolkowym,
Mechanik, z. 3 (1962).
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. A. MORECK1, Badanie sprawnosci mechanicznej i sily wzdluinej podwdjnych przegubow uniwersalnych
Cardana, Przeglad Mechaniczny, z. 21 (1962).

. A. OLEDZKI, Zastosowanie czujnikow elektrodynamicznych w badaniach mechanizméw krzywkowych

silnikéw spalinowych, Przeglad Mechaniczny, z. 15 (1962).

A. OLEDZKI, Miernik nieréwnomiernosci biegu maszyn, Pomiary Automatyka Kontrola, z. 10/11 (1963).

A. MORECKI, O badaniu osiqgéw w sporcie, Pomiary Automatyka Kontrola, z. 10/11 (1963).

M. DieTrICH, A. ROzZycKl, Z. WALCZAK, Przyspieszenia kabin dZzwigow w przypadkach awaryjnych,

Przeglad Mechaniczny XXI1V, nr 23 (1965).

M. DierricH, A. ROzyckl, Statystyczne badania parametréw eksploatacyjnych diwignic, Przeglad
Mechaniczny nr 24 (1966).

M. DIeTRICH, Dobdr tlumienia akcelerometru, Pomiary Automatyka Kontrola, nr 6 (1967).

A. Moreckl, K. Kepzior, T. Kopyr, K. Nazarczuk, O badaniu osiqgéw w sporcie, Pomiary Auto-
matyka Kontrola, z. 9 (1968).

J. ODERFELD, M. A. GLINSKA, L. Lukaszewska, E. PLESZCZYNSKA, Estimating maximum strains in
turbine blades, Wydawnictwo Karl-Marx-Stadt, Universitit Leipzig (w druku).

Skrét pracy w MTIS, t. 6, z. 2 (1968).

H. Borowski, Czujniki fotooptyczne w zastosowaniu do pomiardw dokladnosci podzialki kdl zebatych,

Pomiary Automatyka Kontrola, z. 12 (1968).

Impulsowo-magnetyczne urzqdzenie do pomiaru bledu podzialki zebdw walcowych kdl zebatych, Patent
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