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OBLICZANIE DOWOLNYCH TARCZ METODA ITERACYJINA

JOZEF W R AN 1K (BIELSKO-BIALA)
1. Przedstawienie zagadnienia

W pracy niniejszej zastosowano metode iteracyjng omowiong w [5] do tarcz, ktére
wykazuja cechy niejednorodnoéci I anizotropii oraz majg zmienng grubo$é. Tarcze wielo-
spdjne 1 ze zmienna gruboicia omdéwiono w pracach [, 4]. Rozwazana tarcza okreslona
jest przez macierz cech sprezystosci ©(x; x,) i zmienna grubosé ¢(x,, x,), (rys. 1). Tarcza
moze byé dowolnie podparta na brzegu (linia wiezow EF na rys. 1) i w obszarze (linia
wiczéw CD rys. 1) oraz moZe byé poddana obciaZeniom silami powierzchniowymi p,
sitami masowymiM oraz wymuszonemu stanowi przemieszczen f w liniach wigzow.

Xy Xy

X2

X3

Rys. 1. Uktad dany U * ' Rys. 2. Ukiad zastepczy U

Odksztalcenia tarczy sa male i znajduja sie w przedziale liniowo sprezystym. W catym
obszarze tarczy zakladamy istnienie ptaskiego stanu napreZenia.

Uktad zastepezy U przedstawiono na rys. 2, a ukfad ¥ na rys. 3. ;

Metode obliczenn oméwiono w [5]; tutaj przytacza sie jedynie podstawowe wzory,
na ktére powolano si¢ w przyktadach.

W kolejnym i-tym kroku iteracyjnym zgodnie z [5] otrzymamy:

obciazenia uktadu 4, , U

(L.1) 4ip = 51’41-1N,
AM = —9331341_11\1',

gdzie d,_ N = A;_,6 -1 jest wektorem sil wewnetrznych w ukladzie 4;_, U;

* Symbole podkre§lone wezykami na rysunkach odpowiadaja symbolom pogrubionym w tekscie.
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sily wewnetrzne ukladu 4; W

(1.2) AN = GAN,
obciazenie ukladu A4, W
Aii; = 55GAiN,
(1.3) N .
AiM = —IWSAN,
Xq
Xy
Rys. 3. Uklad W
gdzie
(1.4) G =D 1D,
(1.5) T = 3_D_lbtt'__l’
0/0x 0 9/ox
(1.6) _ [ [0x, [0x
0 9d/ox, 9/ox,

operator rézniczkowy réwnan rownowagi;

17 cosae O sina
(L7 H = 0 sine cosal’

2. Uklad zastepczy

Tarcz¢ zastgpczg przyjmiemy jednorodna, izotropowa ze stala gruboécig, geometrycz-
nie przystajaca do tarczy danej.

2.1, Tarcza zastepcza dla przypadku tarczy danej niejednorodnej i izotropowej ze zmieniajaca si¢ gruboscig.
Dla wyszczegdlnionego przypadku macierz t przedstawia sig nastgpujaco:

l1—-(1-w)e —(@—9Pe 0
2.1 1= —(=9)e 1—-(1—w)e 0 ,
0 0 1—(1—»)(1+7)e
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gdzie
_ E(xy, x0) 1, %) |
E-t 1—92(x; x,)
Norme macierzy © wygodnie obliczy¢ jako norme spektralng [3]
(2.2) l[t]]* = max (4:(Tr)).
Otrzymujemy woéwczas
- -9 Et
]/ﬂ'l =1- tid T
1—v Et
2.3) N
Vi =V = 1-
: 14y Et

gdzie 4, sa warto§ciami wlasnymi macierzy ¢Tr.
Wieksza z wartosci W Ai| okresla norme macierzy r. Wystarczy wigc zbadaé nieréwnosé

(2.4 Ai—=24, > 0;
z wyrazenia (2.4) otrzymamy,
2.5) de(y~v) [L—(1—w)e] > 0.

Z nieréwnosci (2.5) wynika, ze normg macierzy r bedzie |]/ 14| wéwcezas, gdy spemione
bedg warunki:

(2.6) y>vi (1-m)e < 1,
Iub
y<vi(1l-v)e>1.

Dalsze rozwazania przeprowadzimy przy zaloZeniu, Ze norma macierzy t jest okre§lona
jako |V A,|; przy warunkach (2.6) norm¢ macierzy mozemy przedstawié w postaci

2.7 T el = L)Y DY
lub
(2.8) el = F=2 D=y DY = D= 1]

Mozna zauwazyé, Ze zbiezno§é szeregu iteracyjnego bedzie najlepsza przy przyjetym
modelu tarczy zastgpczej wéwczas, gdy normy, maksymalna i minimalna bgdg sobie
réwne, czyli gdy

(29) ||r(x1 ’ xz)”max = ||r(x1’ x2)l |mm-

Relacja (2.9) oznacza jednakowe zalozenia zbiezno$ci szeregu dla punktéw tarczy,
w ktérych zréznicowanie cech fizycznych i geometrycznych tarcz danej i zastgpczej jest
najwieksze, czyli dla punktéw, w ktorych funkCJa (2.8) osiaga ekstrema.

Wprowadzimy oznaczenia:

t',v', E', & — wielkoéci odpowiadajace normie |[D™ || >

2.10 . .
(2.10) "y, E", &' — wielko$ci odpowiadajace normie |[tD™|pax -
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Z (2.9) wynika réwno$¢ bezwzglednych wartosci elementéw macierzy o normach

lit[lmax 1 [tHmin-
Przy oznaczeniach (2.10) otrzymujemy nastgpujace réwnanie macierzowe

@.11) IS = -3,
Z rozwiazania réwnania (2.11) otrzymujemy

. B'Y + B'"y"
P = -

(2.12) BB

- _ (BI+B”)2‘—'(BI'V, +BN,VII)2
(2.13) Et = 2(B1+Bu) ’
gdzie

g BT g B

] -2 1—972"

2.2. Tarcza zastepcza jednorodna, izotropowa przy przyjeciu # = 0. Zbiezno$¢ szeregu iteracyjnego
przy z gory okre$lonej wartoéci wspdtezynnika Poissona v tarczy zastepczej bedzie stabsza
anizeli dla przypadku omdéwionego w p. 2.1, lecz czesto moze daé korzysci przy rozwiazy-
waniu ukladéw zastgpezych w kolejnych krokach iteracyjnych.

Macierz t w tym przypadku przedstawia si¢ w postaci

l—e —ve 0
(2.14) : r=]-ve l—e 0
0 0 1-(1-p)e

Norma tej macierzy wynosi

)15 |l —e|+wve
(2.15) |lx]] = max 11— (1 =)el
Dla e < 1 otrzymujemy

Et 1
(2.16) Nel] = 1——== ,

Et 1+
dla e > 1 za$ otrzymujemy

Et |

.1 |l = — ~1.
217 Et 1—v»

Nieréwnos¢ ||r[| < 1 odniesiona do relacji (2.16) przy e < 1 bedzie spetniona dla
kazdej wartosci Et, a odniesiona do relacji (2.17) przyjmie postaé
-« 1 Et
2.18 E — .
@18) Sy
Relacja (2.18) jest warunkiem zbieznosci szeregu iteracyjnego ([5], (4.16)) przy y = 0.
Bedzie on spetniony dla kazdej pary argumentéw (x,, x,), gdy obliczymy Et ze wzoru

. l Eltl - Elltll
(2.19 | = —|— — ).
(2.19) E 2 ( 11— 1—" )
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2.3. Tarcza zastepeza dla przypadku tarezy danej anizotropowej. Macierz cech sprezystosci cia-
fa anizotropowego w plaskim zadaniu teorii sprezystosci przedstawia sie nastepujaco [2]:

dy,
di»
dys

(2.20) D

Rozwazmy tarczg zastepczg izolropows,

dio dis
dry das

(123 (133

okre§lona przez macierz sprezystosci

1 —9 0
. { )
(2.21) D= - 1 0
00 2(1+%)
i zapiszmy ja w postaci
O B
(2.22) =i—)y X .
l 0 2(X+y)

Wartoéci niewiadomych x t y okre$§limy z warunku osiggania przez norm¢ macierzy v
warto$ci minimalnej. Macierz przedstawia sie nastepujaco:

I—(ay x—a;p, —apx+a,y,
1—(az2x~ay,y),

— Uy X+a3yp,

—2a,3x—2a,3y
(2.23) —Udy2X+ a3,

—a13X+ay),

¥ = ~2a,3x~2a,3y

>

[ —(2a35x—2a33Y)
gdzie ay, sa elementami macierzy D!,
Rozwazmy norme euklidesowa macierzy 1
(lellp)? = (1 —(ay, .x——alzy))2+ (=a12x4+a5,9) + Qa3 x+2a,3) +
+ (= @12X+a229)? + (1 — (ar2X —a;2Y)* +(2a23x+2a23y)* +
+(—a3x+a339)? +(—az3x+a;;3»)?* +(1 - (2033-’5"‘2035)’))2-

Norme (2.24) jako form¢ kwadratowa mozemy zapisaé w postaci

(2.24)

(2.25) (It]p)? = (Us+b)T(As+b),

gdzie s" = [x,y], b7 = [100100],

(2.26) QIT_\:—all —dya —dy; —Azy —a3 -—au]
. B aya aj [22%) (2383 Qy5 aqs )

Ze wzgledu na specyficzny charakter macierzy D taki, ze jej element 2(x+y) jest okre-
Slony przez pozostale elementy tej macierzy, nie wprowadzono do rozwazan trzech sktad-
nikéw wyrazenia (2.24), odpowiadajacych elementowi 2(x+y) macierzy D, stad oznacze-
nie |[z[|z.

Minimum funkecji ||v||z znajdziemy w zwykly sposéb, przyréwnujac jej pochodne
czastkowe wzgledem x i y do zera, przy czym wystarczy rozpatrze¢ funkcj¢ podpierwiastko-
wa. Otrzymamy

a(llxllg) as™ or rgr 08 _
—— =90
T ax AT (Us+b)+ (As+b)™Y P
(2.27) LIRE 6T s
g S T T —
= b — = 0,
3 = YT (As+b)+ (Us+b)TA 2
8 Mech. Teorct. i Stosowana 1/78



106 J. WrANIK

gdzie
Js 0s

(2.28) : ol [10]; Ty = [0 1].

Uktad réwnan (2.27) z niewiadomymi X i y przy podstawieniu (2.28) i przeksztalceniu
przyjmie postac
(2.29) AT As+ A™b = 0.

Dla przypadku tarczy ortotropowej macierz % i wektor b przyjma postaé

—~a;; —di, —a;; —a]

(2.30) AT = [ toe e ”‘], bT = [1 0 0 1].

a, ag, 223 a2
Rozwiazujac uklad (2.29) wzgledem wektora s przy podstawieniu (2.30) otrzymamy

_ (@13 + 22} (63, + a3+ 2a0,) —dad o (a,y ) +azs)
(@31 + a3, +2a3,)* —4data(a  +asz,)? ’

2.31)
- 2ay; +022)%0 2 —20a,,(at + 24}, + a35)
' (0%1‘|‘a§2+2‘1%2)2~4a§_2(011‘|“122)2

Macierz D o elementach okre§lonych wzorami (2.31) daje minimalng norme euklide-
sowa macierzy t, a tym samym gwarantuje najszybsza zbieznoé¢ szeregu iteracyjnego.
Przy przyjeciu prostszej tarczy zastgpczej, dla ktdrej » = 0, okre$lonej przez macierz
x0 0
(2.32) D=]0x0
: 00 2x
otrzymamy dla przypadku tarczy anizotropowej

b

a4y +a;,
2.33 X =
(2.33) @ +ak,+2ad,+ad,+ak,

oraz dla tarczy ortotropowej
(2.34) x = Gutda

a3 +a?,+2a%,

3. Przyklady

3.1. Tarcza niejednorodna. Dany jest uklad przedstawiony na rys. 4, scharakteryzowany
przez:

= (1+0,2)-1072m — grubosé tarczy,
E =2(1~0,2y) 108 Nm~%? — modut sprgzystodci podhuznej,
vy = 0,2y — wspolczynnik Poissona.

Macierz tD~! przedstawia si¢ nastgpujaco:
1 02 O
D1 =2.1010,2y 1 0 .
0 0 1(1-0,2y)
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Norma macierzy tD~! wynosi
LD~ = 2-105(1+0,2p).

Norma osigga ekstrema dla y =01 y = 1.

103 kNer™* 05 210%Wm*
T terestigeee X [~
S = 307 kN
a2
SITRIIRY! 12907 | 510 \ap
¢ £ vV
Y
b 10m ]
Rys. 4. Uklad dany U
Otrzymamy
' =10"2m, " =12-10"2m,
E' =210 Nm~2, E”" = 1,6 10® Nm~?,
y =0, p'’ = 0,2.

Wedlug wzoréw (2.12) i (2.13) obliczamy # = 0,1, £z = 1,98- 108 Nm~".
Obliczamy macierz &, wedlug wzoru (1.4):
1 0,2 O 1r 1t -o010 y
S=2.105]02 1 0 01 1 0 11098 _
0 0 3(1-029)JL 0 0 22| 7
1—-10-2F 10-'F 0

=| 10°'F 1~10"2F O .
i 0 0 1-11F
103
tHEteyee s et
<] el X v=0 2 m
] 2] : Trrm/ntmw
w = 198-10% :
g E/ s 9,595F% Lt ismr
IR TIRRY! Ef i
]
y 2 Ar,VM
Rys. 5. Uktad U/ Rys. 6. Uklad 4, U(d, )
Macierz ¢ obliczymy wedlug wzoru (1.5), otrzymamy
1 =10 0
t=10"2F| =10 1 O, gdzie F = 2,0202y—1,0101.

0 0 1 .

8+



108 J. WRANIK

Uklad U przedstawiono na rys. 5; jego rozwigzanie okre§lone jest przez wektory
naprezen i odksztalcen nastgpujgco:

30,1 10
N=|103 |, ¢&=]5045].10-°
- O - O

Obliczamy obcigzenie ukladu 4, U wedlug wzoréw (1.1) dla i = 1. Otrzymane wyniki
przedstawiono na rys. 6. ObciaZenie to przylozone do tarczy zastgpczej daje tacznie z g
tarczg uktad 1, U, ktorego rozwiazanie stanowia wektory naprezen i odksztalcer, od-
powiednio:

~9,999° —495 ]
A, N=|-198 |.F, d,e=|-0495;.10-F.
0 0

Obcigzenie ukladu 4, U obliczymy wedtug (1.1) dla i = 2; przedstawiono je na rys. 7.
Uklad 4, U daje rozwiazanie

0,09801" 0
A,N =109801 | F2, A,e =|0,4455].10-6F2.
0 0

Podobnie obliczono obciazenia uktadu 43 U; ktére przedstawjono na rys. 8.
Obcigzenia uktadu A, U stanowia okoto 0,19 obciazen ukfadu danego, mozna wiec
pominaé dalsze obliczenia zadowalajac si¢ dokladnoscia okoto 0,1%.

0999
] f?HHHH X 7 .
AsM
17,095/"; i 7 3
: j 0097F %Mu? V
RN T
RN dM AN
05399
Y 1
Rys. 7. Uklad 4, U4, 0) Rys. 8. Uklad 4, U453 0)

Rozwiazanie ukfadu U przedstawia si¢ wigc w postaci szeregu rozwigzan ukiaddw
P ff,przy czym wektor sit wewnetrznych otrzymamy w postaci iloczynu & Z A ;N, a wek-

2
tor odksztalcenh w postaci D, A€, a zatem

j=

30,17 [ —9,999 0,098 1—-1072F 10'F 0
Nea|[103 | 4] -1,98 |Fr]098 |F2| =| 100F 1-10"2F 0 |[x
0 0 0 0 0 1-1IF
30,1-9,999F+0,098F2]  ['30,1+0,097(2,02y —1,01)*"
w| 103—1,98F+0,98F2 | = 103

0 0
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Wektor odksztalceft

T 10 —4,95 ° 0 15— 10y
e {(5045( 41 —0495 1. F+ 10,4455 { . F21.10-6 = | 10,904—2,818y+ 1,818y (.
0 0 0 0

3.2. Tarcza ortotropowa. Dana jest tarcza ortotropowa, obcigzona jak na rys. 9. Jej
macierz sprezysto§ci przedstawia sig naslepujgco:
1,064 —0,213 0
D=|~-0213 0709 0 }.10-* MNm~2,
0 0 3,333

przy czym E, = 0,94- 10* MNm~2, », =02, E, = 1,41-10* MNm~2, », =03,

bl

L
— g
&,750(y —0.5)2/1 1’/ 00(y-05) g T
{ 2 [ s i 246(y-05)
Gy =0(y-05) ’ ™~ |
f j ‘ l | L
b sy o d -, 052 2045(y-05)°
r B\ B e 2045(y-05) |
128 kNm p 163 (y-05)
v i A= pox
b 105 — 5113
Rys. 9. Uktad U(U) Rys. 10. Uklad 4, U, U

Wedlug wzoréw (2.31) obliczamy elementy x i y macierzy tarczy zastgpczej; otrzy-
mujemy x = 0,8066-10-4%, y = 0,1780- 104,
Korzystajac z (2.23) otrzymujemy
0,246 —0,064 0
t=]-0,025 -0,263 0
0 0 0,409

Macierz © obliczymy jako € = J—1, mianowicie

0,754 0,064 0 ,
S =|0025 1,263 0
0 0 0,51

Obcigzajac tarcze zastepcza identycznie jak tarczg¢ dang otrzymujemy wektor N sit
wewnetrznych w postaci
100x(y—0,5)
N = 0
—50(y—10,5)*
Obcigzenie w ukladzie 4, U obliczymy za pomocg wzoréw (1.1), wynik przedstawiono
na rys. 10.
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Uktad 4, U otrzymamy obciazajac tarcze zastepcza sitami z ukladu 4, U. Rozwiazaniem
ukladu 4, U jest
24,6x(y—0,5)
AlN = _2,5x(y_0:5) .
—20,45(y —0,5)?

Na podstawie obliczonego wektora AN korzystajac ponownie z wzotéw (1.1) obli-
czymy obcigzenie w ukltadzie 4, U. ObciaZenie tarczy zastgpczej jest identyczne. Rozwig-
zanie uktadu A4, U przedstawia wektor sit wewngtrznych

6,21x(y~0,5)
AN = | 0,043(y-0,5)
—8,364(y—0,5)?

Podobnie otrzymamy

1,516x(y—0,5) 0,373x(y~0,5)
AN = | =0,167x(y—0,5) |, AN = 0,001x(y—0,5) |.
—3,42(y-0,5)* —1,399(y—0,5)?
Rozwiazaniem uktadu U jest wigc
4 99,89x(y—0,5)
NG Y AN=| 0005x(y-0,5) ],
i=0 . 50:97(.))—0:5)2 -
4 4 107,6x(y~0,5)
e= Y Ag=D D AN=|-2573x(-05) |10-4,
i=0 1=0 169,83(y —0,5)*
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Pcawome

PACUET IHMCKOB MTEPALIMIOHHLIM METOIOOM

B pabore npeacTaBieH HTepPAalHOHHBIN METOM, PACUeTa OAHOCBASHBIX AUCKOB IEPEMEHHON TOMUIHMHET
0612 JATIOUIMX YeOJHOPOAHOCTHIO H aHH30TponueH. IIpHBeaens! QUKTHBHBIE CHCTEMbI AJIST IPOM3BOJIBHBIX
JHMCKOB M NpPHUMEPBI pacyeTa HEOJHOPOHOIO M AHM30TROMHOrO JHUCKOB.
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Summary

CALCULATION OF DISCS BY MEANS OF ITERATION METHOD

In this work an iteration method is used to solve the non-homogeneous and anisotropic discs with

variable thickness. Auxiliary systems of arbitrary discs are introduced and illustrative examples are presented
including a non-homogeneous and anisotropic discs.

POLITECHNIKA LODZKA
FILIA W BIELSKU-BIALEJ

¢+ Praca zostala zlozona w Redakcji dnia 25 lipca 1977 r.






BIULETYN INFORMACY]N

XVI SYMPOZJON «MODELOWANIE W MECHANICE»

Sympozjon pod haslem «Modelowanic w mechanice» zostal zorganizowany przez Polskie Towa-
rzystwo Mechaniki Teoretycznej i Stosowanej Oddzialu Gliwickiego i odbyt sig w Wisle Jarzebatej w dniach
9—15 marca 1977 r.

Otwarcia Sympozjonu dokonal przewodniczacy Zarzadu Oddzialu Gliwickiego PTMTS doc. dr inz.
Jozef WOINAROWSKI.

W imieniu Zarzadu Glownego PTMTS wystapit sekretarz gemeralny prof. dr hab. inz. Marek
DIETRICH.

Prorektor doc. dr inZ. Szczepan Wyra, ktéry wystapit w imieniu wladz Politechniki Slaskiej, wysoko
ocenif (lizialalnoéé Oddzialu Gliwickiego PTMTS w rozwijaniu i krzewieniu mechaniki; zlozy! tez uczest-
nikom Sympozjonu Zyczenia owocnych obrad, a Towarzystwu dalszych sukceséw.

Po tych wystapieniach przewodniczacymi obrad plenarnych zostali wybrani prof. dr hab. inz. M,
DierrIcH i prof. dr hab. inz. Zb. OrroS.

W czasie obrad plenarnych wygloszono nastgpujace referaty przeglqdowe

— prof. dr inz. J. DietRyca (IPKM Politechnika Slaska): Przedmiot optymalizacjii w dzialaniach
technicznych,

— doc. dr hab. R. DOROSZKIEWICZ, dr inZ. J. LiETZ, dr inZ. B. MicuaLsk1 (IPPT PAN Warszawa)
Modelowanie elastooptyczne ukladéw mechanicznych,

— prof. dr hab. inz. L. MOLLER (Politechnika Slaska): Metody doboru skal w modelach fizyeznych,

— prof. dr hab. inz. B. SxarLmiersk1 (Politechnika Slaska): Model przekroczer w ukladach mechanicz-
nych.

Pozostale prace referowane w czasie obrad obejmowaly nastgpujace grupy problemowe:

C — modelowanie proceséw 1 systemow cieplnych,

D — modelowanie w dynamice maszyn,

G — modelowanie metoda graféw,

K — modelowanie ukladéw konstrukcyjnych,

M — metody modelowania.

W pracach tych po$wigcono wiele uwagi wspdiczesnym metodom modelowania w mechanice wyka-
zujac, ze modelowanie ma nie tylko charakter uzytkowy, ale réwniez duZe walory poznawcze. Modelo-
wanie okre$tonej rzeczywistosci jest dzisiaj nauka rozlegla i weigZz rozwijajaca sig. Umozliwia ona nie tylko
poznawanie istoty zjawiska, lecz takze jest nieodzownym ogniwem wspblczesnych badan naukowych.

Wygtoszono nastepujace referaty: '

1. R. Bak, T. Burczy&ski (Politechnika Slaska) — Modelowanie dynamicznych obciqien pionowych
dzialajacych na kolejowy zestaw kolowy w czasie eksploatacyi,

2. A. BopNAR, A. Lecnowicz, K. MARCHELEK (Politechnika Szczecinska) — Modelowanie procesow
dynamicznych w ukladach pozycjonowania zawierajacych sprzegla cierne,

3. E. BrzucHowsk! (Politechnika Wroclawska) — Cyfrowe modelowanie sieci,

4. C. CemprL (Politechnika Poznanska) — Modelowanie zagadnien wibroizolacji maszyn i urzqdzen,

5. M. Crupek, J. DRWIEGA, W. OLASZEWSKI, S. STALEGA (Politechnika Slaska) — Modelowanie mefody
symulacji analogowej procesow wspdlpracy obudowy gérniczej z dynamicznie deformujgcym sig goro-
tworem,

6. A. DENDURA, S. Swiszczowskl (Politechnika Krakowska) — Projektowanie optymalnych ksztaltéw
pretéw metodq programowania geomeltrycznego,
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7.
8.

9.
10.
11.
12.
13.
14.
15.
16.

17.
18.

19.

20,
2L

22.
23
24,

25.
26.

27,
28.
2.
30.
31.

32.

33.

34.
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M. DierricH, B. Krasnowski (Politechnika Warszawska) — Pewien model sprzegla zebatego,

B. DosrowoLsk1 (Politechnika Wroctawska) — Model matematyczny przeplywu plynu rzeczywistego
przez rurociqg ze zweika,

L. Grapysiewicz, M. HARDYGORA, T. Zur (Politechnika Wroctawska) — Model tkaninowej tasmy
wieloprzekladkowej,

L. GuApysiewicz, J. Szymanskr, T. Zur (Politechnika Wroclawska) — Model reologiczny ta$my
przenosnikowej,

K. GrapczyKskl (ITB Warszawa) — DoSwiadezalna analiza pracy statycznej wielootworowej Sciany
usztywniajgcej i jej mmodel obliczeniowy,

R. Grzymkowski, K. Mazur (Politechnika Slaska) — Model numeryczny nieustalonego przeplywu
ciepla w procesie odlewania cigglego,

J. Jamréz, R. Ursatski (Politechnika Gdanska) — Modelowanie i obliczanie obiegdw cieplnych okre-
towych silowni turboparowych na maszynach cyfrowych,

Z. KowaL (Politechnika Wroctawska) — Stochastyczny model wyczerpania nosnoci pretowych kon-
strukcji przestrzennych,

H. KupeLAa (Politechnika Wroctawska) — Meroda dekompozycji w modelowaniu zagadnien fizycznych
opisywanych parabolicznymi réwnaniami rdzniczkowymi czqstkowymi,

R. Krzywiec (Uniwersytet Warszawski) — O wielociqggowym modelowaniu mechanicznych systeméw
wielkich,

L. Laupadskr (Politechnika Rzeszowska) — O generowaniu proceséw opisujacych dynamike samolotu,
M. Maewski, C. CempEL (Politechnika Poznarnska) — Randomizacja w ukladach dynamicznych i jej
wykorzystanie do modelowania struktur mechano-akustycznych,

S. MikurA (Politechnika Slaska) — Model rozwoju peknieé zmeczeniowych w elementach stalowyclz
umocnionych zgniotem powierzchniowym,

J. MiLaNowsky (WSI Koszalin) — Identyfikacja analityczna dynamicznych ukladéw mechanicznych,
B. MocaNnackt, B. OrtyL (Politechnika Slaska) — O pewnej metodzie rozwigzania wielowymiarowego
problemu Stefana,

K. Nazarczuk (Politechnika Warszawska) — Modelowanie poslizgéw w zlozonych laricuchach kinema-
tycznych,

W. Nowak (Politechnika Szczecifiska) — Sprawnosé rekuperatora petlicowego z przegrodami segmento-
wymi,

A. OLpzkr, W. Szyprowski, K. Orkan-Ercki (Politechnika Warszawska) — Modelowanie proceséw
zderzenia w parach kinematycznych,

T. OroLski (WSI Lublin) — Model pracy gryzéw urabiajacych skale,

J. O1TE, A. SzarrRANIEC (Politechnika Slaska) — Badania przeplywéw w wirnikach maszyn promienio-
wych metodq analogii elektrycznej,

E. PaLczak, St. STryczek (Politechnika Wroclawska) — Analiza stabilno$ci hydraulicznego mechanizmu
kierowniczego kopalnianej ladowarki przegubowej,

A. PiELORZ (IPPT PAN) — Modelowanie ukladu zlozonego z preta uderzonego drugim pretem z zamo-
cowanq bryla sztywnq,

S. RaBies, R. STANISZEWSKI, St. ZiItMBA (Warszawa) — Modelowanie systemu projektowania w warun-
kach nieustannego naplywu informacji,

I. Stwicky, A. OLEDZKY (Politechnika Warszawska) — Zastosowanie metody grafow wiezéw w modelo=
wanin pras hydraulicznych,

M. Szara (Politechnika Warszawska) — Budowa modelu matematycznego procesu w oparciu o para-
metryczny zapis twierdzenia m,

W. Szuscix, K. Ko$tacz, J. Bax (Politechnika Slaska) — Obliczenie wspélczynnika bezpieczeristwa
odniesionego do granicy plastyczno$ci przy projektowanlu stropnic typu belkowego obudéw zmechani-
zowanych,

W. Szuscik, S. Szwepa (Politechnika Slaska) — Modelowanie obquzen stropnic i oslon podpierajqcych
zawal obuddw podporowo-ostonowych,

1. Swiper, J. Woinarowsk! (Politechnika Slaska) — Grafy przeplywu sygnaléw w modelowaniu kaska-
dowej struktury ukladu wyciggowego,
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35. 8. Swiszczowskr, D. Zso$ (Politechnika Krakowska) — Projekt uniwersalnego pakietu programéw
metody sekwencyjnego programowania geometrycznego,

36. D. Teiszerska, J. Wornarowskr (Politechnika Slaska)—-Modelowanie tlumionych drgan eolicznych
przewodow napowietrznych,

37. J. Tomeczek, W. Kupzia (Politechnika Slaska) -— Opis matematyczny suszenia materialéw drobno-
ziarnistych w lozu fluidalnym,

38. K. Wernerowskl, J. Gasiorowskl (ATR Bydgoszcz) — Modelowanie analogowe $lizgowego loZyska
poprzecznego,

39. J. Woinarowskr (Politechnika Slaska) — Modelowanie ukladéw mechanicznych za pomocq grafow

i liczb strukturalnych (referat przegladowy),

40. 3. WorNnarowskl, A. BucHacz (Politechnika Slaska) — Zastosowanie graféw it liczb strukturalnych
wyzszej kategorii w modelowaniu ukladéw mechanicznych,

41. J. Wosnarowskl, J. KrorkA (Politechnika Slaska) — Modelowanie ukladéw mechanicznych za pomocq
graféw sprzeien,

42, J. WorNarowskI, A. Meper, D. Teszerska (Politechnika Slaska) — Modelowanie wielolinowych
ukladéw wyciqgowych, )

43, J. WréneL (Politechnika Warszawska) — Symulacyjne badanie efektéw nieliniowosei przy cyfrowym
modelowaniu zawieszenia samochodu.

Duze zainteresowanie wirdd uczestnikéw wzbudzily referaty przegladowe: Przedmiot optymalizacji
w dzialaniach technicznych wygloszony przez prof. dr inz. J. DIETRYCHA, oraz Modelowanie ukladéw mecha-
nicznych za pomocq grafow i liczb strukturalnych wygloszony przez doc. dr inZ. J. WOINAROWSKIEGO.

W pierwszym prof, J. DIETRYCH opisat model przedstawiajacy przedmioty optymalizacji w dzialaniach
technicznych w postaci grafow systemu nauki konstrukcji. W drugim doc. J. WoinarowskI podat probe
systemowego przedstawienia metody modelowania ukiadéw mechanicznych za pomoca grafow i liczb
strukturalnych.

Autorzy zgloszonych referatéw reprezentowali nastgpujace osrodki naukowe: Gliwice — 18 refe-
ratow, Warszawa — 10 referatow, Wroclaw — 8 referatéw, Krakéw, Poznaif, Szczecin po 2 referaty
Bydgoszcz, Gdansk, Koszalin, Lublin i Rzeszow po 1 referacie.

W dyskusji, ktora stata na wysokim poziomie naukowym, zabierano gtos 141 razy.

Ponadto przeprowadzono dyskusje okraglego stolu na temat aktualnie rozwijanych prac badawczych
w osrodkach naukowych kraju. W dyskusji tej wzigto udzial 17 uczestnikow,

Ogoélem w Sympozjonie wziglo udziat 112 uczestnikébw (w tym 18 profesoréw, 33 docentéw, 45 po-
mocniczych pracownikéw naukowych oraz 16 czlonkéw studenckiego Kola Naukowego).

Na zakonczenie obrad uczestnicy z innych o$rodkdw naukowych podkre$lili wysoka range i potrzebe
kontynuowania tradycyjnych juz sympozjondéw Oddzialu Gliwickiego PTMTS.

Jednoczesnie z obradami Sympozjonu odbywalo si¢ pod patronatem przewodniczacego Oddziatu
Gliwickiego PTMTS Seminarium Studenckiego Kota Naukowego Mechaniki Stosowanej im. Prof. W. Bu-
- RZYNSKIEGO. W Sesii wzigli udzial studenci nizej podanych uczelni; Politechniki Slaskiej — 5, Politechniki
Warszawskiej — 7, Wyzszej Szkoly Pedagogicznej w Krakowie — 4.,

W czasie obrad Seminarium, w ktorym brali udzial réwniez uczestnicy Sympozjonu, wygloszono
13 referatow (PS1— 5, PW — 5, WSP — 3).

Referowane prace ocenialo jury w skladzie: doc. dr inz. Roman Bak, dr inz. Jerzy KuczyNskii dr inz.
Stanistaw MIxurA, ktore wyrdznito 4 sposréd 13 prac, mianowicie:

J. FLakA (PSI) — Zastosowanie graféw w poszukiwaniu okreslonych klas ukladéw kdl posrednich dla
przekiladni ciernych,

T. Kuiowicza (PW) — Badanie mechanizmu rozrzqdu silnika samochodu Fiat 126P,

W. MAROWSKIEGO (PW) — Zastosowanie metody szeregéw polgczonych do okreflania gestoéci prawdo-
podobienstwa odpowiedzi ukladu dynamicznego na zaburzenia losowe,

J. Rosivskres (WSP) — Wybrane zagadnienie wytrzymalosciowe klejonego polaczenia elektronu.

Ta forma oddzialywania PTMTS na krzewienie rechaniki w ramach studenckiej dziatalnosci
naukowej spotkala sie z aprobata uczestnikdéw Sympozjonu, ktoérzy sugerowali wiele udoskonaled w roz-
wijaniu mechaniki wérod studentow,

J. Wojnarowski (Gliwice)
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XIX POLSKA KONFERENCJA MECHANIKI CIALA STALEGC
Ruciane—Piaski, 7-—16 wrzeénia 1977 r,

XIX Polska Konferencja Mechaniki Ciala Statcgo odbyla si¢ w dniach 7—16 wrze$nia w miejscowosci
Piaski k. Rucianego, w wojewodztwie suwalskim, w osrodku wczasowo-wypoczynkowym «Malinka»
Kombinat Budownictwa Miejskiego Warszawa—Wschod. Osrodek polozony jest w malwniczym ustroniu,
wérdd lasow nad jeziorem Beldan.

Organizatorem konferencji by} Instytut Podstawowych Probleméw Techniki Polskiej Akademii Nauk
w Warszawie, Komitet Organizacyiny z ramienia IPPT PAN stanowili: prof. dr Marek Soxorowski —
przewodniczacy i dr Romuald Korowski — sckretarz.

'W Konferencji wziglo udzial 139 uczestpikow, w tym 94 z Polski i 45 z zagranicy z nastepujacych
panstw europejskich i pozaeuropejskich (w nawiasach podano liczbe uczestnikéw): Arabia Saudyjska
(1), Belgia(1), Bulgaria(l), CSSR(2), Dania(l), Francja(2), Japonia(2),Jugostawia(3),Norwegia(l),
NRD (4), RFN (7), Stany Zjednoczone (5), Szwecja (1), Wielka Brytania (3), Wlochy (6), ZSRR (5).

Wygloszono 98 referatow, w tym 11 referatow generalnych prezentowanych przez naukowcdw za-
proszonych przez Komitet Organizacyjny. Referaty generalne byly nastepujace:

1. G. L. BARENBLATT (ZSRR) — Propagacja szyjki w polimerach — przyklad zjawiska nielokalnego,
2. A. G. Crocker (Wielka Brytania) — Obliczenia dyskretne w przestrzeni rzeczywistej struktury i od-
dzialywan krystalicznych,
. A. C. ERINGEN (USA) — Mechanika o$rodkow ciaglych w skali atomowe;j,
. E. A. Evans (USA) — Mechanika i termodynamika blon biologicznych,
. W. A. GrReeN (Wiclka Brytania) — Propagacja fal w silnie anizotropowych materialach sprezystych,
. E. KrRONER (RFN)— Efektywne wlasnosci osrodkow stochastycznych,
. Th. LEnMaN (RFN)— Pewne aspekty nieizotermicznych duzych odksztalceri niesprezystych,
. J. LotHe (Norwegia) — Dyslokacje i fale powierzchniowe w anizotropowych o$rodkach spr¢zystych.
Kryteria istnienia dla fal powierzchniowych. Uogolneinia dla oSrodkéw piezoelektrycznych,
. M. P. NieLsen (Dania) — Analiza plastyczna $cinania w betonie,
10. A. Sawczuk (Polska) -—— Wykorzystanie reprezentacji funkcji tesnorowych w mechanice osrodkow
niesprezystych,
11. W. Szczeriski (Polska) — Problemy ksztaltowania wytrzymalosciowego konstrukcji o zlozonym
ksztalcie.
Ponadto nalezy odnotowa¢, ze w konferencji wzieli udzial naukowcy tej miary, co prof. prof. I. N. SNEp-
DONi G. S. SZAPIRO.

00~ L AW

o

Powyzsza lista daje pewien poglad na zakres dyskutowanych podczas konferencji zagadnien; mozna
jednak pokusi¢ si¢ o bardziej precyzyjne sklasyfikowanie omawianych probleméw mechaniki. Wiekszo$é
prac miala charakter teoretyczny. Mozna bylo zaobserwowaé szerokg game zainteresowan: byly prace
poswiecone zaréwno podstawom mechaniki, jak i prace majace charakter czysto aplikacyjny (inzynierski)
Do pierwszej grupy zaliczyé mozna prace dotyczace nielokalnych teorii ofrodkow materialnych, teorii
defektow w ciafach stalych, teorii o§rodkéw mikropolarnych, nieliniowej teorii sprezystosci, teorii plastycz-
nosci, termodynamiki, propagaciji fal zjawisk wystgpujacych w polimerach oraz teorii o§rodkdw sypkich
i porowatych. Do drugiej grupy nalezg prace zajmujace si¢ wykorzystaniem do konkretnych obliczen
teorii plyt i powlok, prace po$wiecone dynamice konstrukcji, kompozytom, optymalizacji i metodzie
elementéw skorniczonych.

Oczywiscie, podzial ten nie jest jednoznaczny, tak jak nie jest sprecyzowane, gdzie konczy sie
,,czysta” i dalej «teoria», a zaczyna zastosowanie. Przedstawiono réwniez prace do$§wiadczalne.

Czas przeznaczony na wygloszenie referatu i dyskusje wynosit dla referatéw generalnych 60 min.,
a dla referatéw zwyczajnych 30 min. Byl wigc on wystarczajaco diugi (w poréwnaniu z czasem do dyskusji
na innych konferencjach) na rzetelne przedstawienic otrzymanych wynikow.

Podczas konferencji panowata atmosfera sprzyjajaca dyskusjom naukowym, ktére nieraz przeciagaly
si¢ do poZnych godzin nocnych.

Materialy z konferencji dostepne sa w postaci dwu wersji streszczen referatéw (polskiej
i angiels}dej) oraz dwujezycznego programu z listg i adresami uczestnikow.



BIULETYN INFORMACYJINY 117

Referaty mogly by¢ wygtoszone we wszystkich jezykach kongresowych, jednakie w wigkszoéei pre-
zentowano prace w jezykach angielskim i polskim:

Oprocz programu naukowego, organizatorzy zapewnili rowniez uczestnikom program socjalny.
Zorganizowano dwie wycieczki krajoznawcze: statkiem po jeziorach oraz do Gierloza i §éw. Lipki. Dostepne
byty réwniez lodzie oraz konie do jazdy wierzchem. Niestety pogoda nie pozwolila wykorzysta¢ w pelni
tych mozliwosci.

Romuald Kotowski (Warszawa)

MIEDZYNARODOWA KONFERENCJA NAPEDU 1 PRZEKEADNI ZEBATYCH
Chicago, 28—30 wrze$nia 1977 r.

Miedzynarodowa Konferencja Napedu i Przekladni Zgbatych stanowila drugg Miedzynarodows
Konferencje Uzebien, zorganizowang pod egida ASME. Komitet Napedu i Przekladni Zebatych Oddzialu
Konferencji Maszynowych ASME przygotowal konferencje w ramach wsp6lpracy z ASME, USCoToMM
oraz IET SYNECOT. Temat konferencji brzmial; ,,Blisko cztery tysiaclecia postgpu w napedach”. Glow-
nym celem konferencji bylo przedstawienie osiagnie¢ w dziedzinie techniki napedu i przekladni zebatych.

Podczas konferencji przedstawiono ogélem 81 prac, w tym 37 autoréw amerykanskich oraz 44 autoréow
zagranicznych, wsrod ktorych bylo 18 prac z Japonii, 9 z Wielkiej Brytanii, 3 z Polski, 3 z Republiki Fe-
ralnej Niemiec, 2 z Brazylii, 2 z Kanady oraz po 1 z Bulgarii, Egiptu, Francji, Grecji, Indii, Szwajcarii
i Zwigzku Radzieckiego. Wszystkie prace z wyjatkiem 8 (5 z USA oraz po 1 z Polski, Japonii i Wiclkiej
Brytanii) zostaly opublikowane przed konferencja.

Przewodniczacym konferencji byt dr D. Towsenp (Nasa Lewis Resaarch Center), za$ moéwcea podczas
wspdlnego obiadu uczestnikéw konferencji w dniu 29.09.1977 byt dr J. H. Fursay (General Motors),
$wiatowy podroznik, znany ze swych wielu migdzynarodowych osiagnieé¢ i wystgpow w radiu. Dr Fursay
wyglosit ciekawy odczyt nt. «Perspektywy przemodelowania cywilizacji w naszych czasachy.

Konferencja odbyta si¢ w 19 sesjach. Ramowy program konferencji byt nastepujacy:

28.09.1977 r.

Sesja PTG-1 «Wytrzymalo$¢ przekladni zebatych», Przewodn. dr D. H. RiMBey (University of South
Florida), 3 referaty.

Sesja PTG-2 «tancuchy i pasy». Przewodn. S. WORLEY (The Gates Rubber Company, Denver),
8 referatow.

Sesja PTG-3 «Smarowanie i zuzycie». Przewodn. A. STRaNFORD (Dresser Industries Inc., Orlean),
4 referaty.

Sesja PTG-4 «Geometria zazebie». Przewodn, R. KasusA (Cleveland State University), 4 refe-
raty.

29.09.1977 r. :

Sesja PTG-5 «Wytrzymaloéé przekladni zebatych», Przewodn. dr A. SEReG (University of Wisconsin-
Madison), 5 referatow.

Sesja PTG-6 «Produkcjan. Przewodn. J. R. MiLLer (Miller Associates Inc., Milwaukee), S referatow.

Sesja PTG-7 «Halas przekladni». Przewodn. D. R. Houser (Ohio State University), 3 referaty.

Sesja PTG-8 «Typy przektadni». Przewodn. G. L. ScotT (American Gear Manufacturers Association,
Arligton), 5 referatow.

Sesja PTG-9 «Dynamika przekladni zgbatych». Przewodn. J. R. TroxLer (Northern Arizona Uni-
versity), 5 referatow.

Sesja PTG-10 «Smarowanie i zuzycie». Przewodn. H. E. STArH (Southwest Research Institute, San
Antonio), 4 referaty.

Sesja PTG-11 «Wytrzymaloéé powierzchniowa zebow». Przewodn. D. W. DupLEY (Solar Turbines
International, San Diego), S referatéow.

Sesja PTG-12 «Konstrukcja». Przewodn. E. M. ALMEIDA (Dana Corporation Fort Wayne), 4 r1e-
feraty.
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30.09.1977 r.

Sesja PTG-13 «Wytrzymalosé powierzchniowa zgbdow», Przewodn. E. SHipLEY (Mechanical Techno-
logy Inc., Latham), 4 referaty.

Sesja PTG-14 «Dynamika przekladni zgbatych». Przewodn. M. J. Drossack (Shell Oil Company,
Houston), 5 referatow.

Sesja PTG-15 «Sprz¢gla i polaczenia walow». Przewodn. M. M. CALISTRAT (Koppers Company Inc.,
Baltimore), 5 referatow. _

Sesja PTG-16 «Zastosowanie przckladni zebatych», Przewodn. D. L. Borpen (Falk Corp., Milwaukee),
3 referaty.

Sesja PTG-17 «Sprzggla i polaczenia watow». Przewodn. Q. W, HeiN (Falk Corp., Milwaukee), 3 re-
feraty.

Sesja PTG-18 «Materialy na kola z¢bate». Przewodn. E. T. BERGQUIST (Western Gear Company,
Lynwood), 3 referaty.

Sesja PTG-19 «Przekfadnie zgbate». Przewodn. A. Tucker (Solar Turbines International, San Diego),
3 referaty.

W konferencji wziglo udzial dwoch uczestnikow z Polski: prof. M. DicTricH i dr J. KOWALSKI,

Dr J. KowALskl przedstawit w ramach Sesji PTG-12 2 prace: «Optymalna synteza dwustopniowych
przekladni zgbatych walcowych przy wykorzystaniu programowania nieliniowego» (publikacja nr 77-
DET-171) oraz «Optymalna synteza dwustopniowych przekladni zebatych stozkowo-walcowych przy
wykorzystaniu programowania nieliniowego» (publikacja nr 77-DET-172).

Prof. M. DIeTrICH wygtosit w ramach Sesji PTG-14 referat pt. «Dynamika przekladni walcowych»
przedstawiajacy kompleksowe badania do$wiadczalne nad okresleniem wspéiczynnika nadywiki dyna-
micznej.

Podkre$li¢ nalezy bardzo wysoki poziom wygloszonych referatdw oraz szczegdlnie mila atmosferg
obrad. -

J. Kowalski (Poznari)
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Komitet Redakeyjny prosi Autorow o ulatwienie prac readakcyjnych przez przestrzeganie na-
stepujacych wytycznych:

1. Prace powinny by¢ napisane pismem maszynowym w dwoch egzemplarzach (oryginal+ ko-
pia), na zwyklym papierze na pojedynczych arkuszach formatu A4, jednostronnie, z podwdjna
interlinia, z marginesem 4 cm z lewej strony, stronice z kolejng numeracja. Odbitki kserograficzne
nie beda akceptowane jako oryginal.

2. Prace powinny by¢ pisane zwigzle i zawiera¢ najistotniejsza tre$é tak, by objetoéé artykubu
byla skondensowana. ‘

3. Wzory i oznaczenia nalezy wypisywac recznie lub na maszynie, bardzo czytelnie, uzywajac
liter lacifiskich i greckich. Wskazniki ponizej i wykladniki poteg nalezy pisaé szczegdlnie dokladnie. -

4. Praca powinna by¢ zaopatrzona w krotkie streszczenie (do 20 wierszy maszynopisu) w j. pol-
skim, j. rosyjskim i w j. angielskim. W razie niemoznodci nadeslania streszczen w jezykach obcych,
Autor dostarcza streszczenie w j. polskim z podaniem terminologii w j. rosyjskim i w j. angielskim.

5. Numeracja wzorOw powinna si¢ wiaza¢ z poszczegdlnymi rozdzialami pracy (np. 1.1, 1.2,
1.3,itd.; 2.1, 2.2, 2.3, itd.). Numery wzoréw powinny znajdowac sie¢ w nawiasach okraglych po lewej
stronie wzoru.

6. Rysunki, wykresy i fotografie nalezy wykonaé¢ na oddzielnych arkuszach w podaniem ko-
lejnych numerdw. Obok wlasciwego tekstu, na marginesie nalezy podaé jedynie odno$ny numer
rysunku. Na oddzielnym arkuszu nalezy zalaczy¢ spis podpiséw pod rysunkami. Ostateczne wyko-
nanie rysunkéw obowiazuje Redakcje.

7. Wszystkie rysunki, wykresy i fotografie nalezy nazywaé w tekscie rysunkami (skrét rys.),
a nie uzywa¢ okreslen figura, szkic, fotografia. U dolu rysunku (a na fotografiach na odwrocie)
nalezy wpisa¢ czytelnie numer rysunku, podpis pod rysunkiem (objasniajacy), tytul pracy i nazwisko
autora.

8. Wszystkie tablice (unikaé zbyt duzych), podobnie jak rysunki, nalezy wykonaé na oddziel-
nych arkusza i numerowaé liczbami arabskimi. U gory kazdej tablicy nalezy poda¢ tytut objasnia-
jacy.

9. W tekécie nalezy na marginesie poda¢ stownie opis oznaczen, ktére moga budzi¢ watpliwo-
$ci. Dotyczy to pisowni malych i duzych liter lacinskich i greckich np.: ni, fau, dzeta, ksi, kappa i in.

10. Wykaz literatury nalezy podaé¢ wg kolejnosci cytowania w tekécie, wymieniajac: inicjaly
imion, nazwisko autora (oraz wspoélautorow), pelny tytul dziela lub artykulu, tytul czasopisma
(moze by¢ skrotami), numer zeszytu, numer tomu, rok (w nawiasach okraglych) oraz ewent. strony.
Przy pozycjach ksigzkowych nalezy podaé miejsce wydania i rok. Pozycje literatury powinny mie¢
numeracj¢ kolejna (np. 1, 2 itd.), a w tekécie, powolujac si¢ na literature, nalezy poda¢ numer w na-
wiasie kwadratowym. '

11. Redakcja zastrzega sobie prawo potracenia z honorarium autorskiego kosztéw sporza-
dzenia nowego maszynopisu artykulu lub jego czeSci w przypadku nieprzestrzegania wyzej poda-
nych wskazdwek.

12. Autorowi przysluguje bezplatnie 25 egz. nadbitek pracy. Dodatkowe egzemplarze Autor
moze zamodéwi¢ w Redakcji na koszt wlasny przy odsylaniu korekty autorskiej.

13. Autora obowiazuje korekta autorska (szczegdlnie wnikliwa kontrola zlozonych wzordw),
ktora nalezy zwrdcié w ciagu 5 dni pod adresem: Redakcja MECHANIKI TEORETYCZNEJ
1 STOSOWANE]J, 00-049 Warszawa, ul. Swigtokrzyska 21, pokdj 413,



‘W nastepnym zeszycie ukaza si¢ prace:

'R. 1. SterHENs, Wplyw przeciaZen na wzrost szczelin zmeczeniowych

Bnpsuye meperpyskd Ha pa3BHTHE YCTAIOCTHBIX TPEHIMEH

The influence of overloads on fatigue crack growth
M. CHrRZANOWSKI, Parametry uszkodzenia w kontynualnej mechanice zniszczenia

TlapameTphl IIOBPEACHHS B MEXAHMKe DaspymeHus CIUIOLMHOM Cpefnl

Damage parameters in continual fracture mechanics :
K. Krzimidskr, Rozklad cinieni i no$nos¢ hydrodynamicznego filmu smarnego w tozyskach po-

"~ rowatych ,

- PacnipezienieHie JABACHHA M HECYMIAs CHOCOGHOCTh CMa30UHOIO CIOA B HOPHCTBIX HOJ~

IIMITHUKAX :

The pressure distribution and load capacity of the hydrodynamic film in porous bearings
J. SzaLa, Wplyw sekwencji obciazen na trwaloé zmeczeniowa

BRusigye MCTOpHH Harpy >KEHMs Ha YCTAIIOCTHYIO NPOYHOCTH

The effect of load sequence on fatigue life .

F. Romanow, Naprezenia krytyczne wolnopodpartych $cinanych plyt przekladkowych
.Kpurnueckue HaupsOKEHHs CBOGOJHO OMEPTBIX TPEXCIOMHBIX MIACTHH paGoTAlOUX Ha
CABHT . '
Critical stresses of snmply supported sandwich plates i in shear

3. Swiper, J. Wojparowski, Grafy przeplywu sygnaléw w modelowanin kaskadoweJ struktury
ukladu wycnqgowego :

" T'pader CHTHANOB B MOJETIMPORAHAM KACKAHOMN CTPYITYPLI NOABEMHON CHCTEMBI
Signal flow graphs in modelling of the cascade structure of the lifting system

J. Swiper, J. Wojnarowski, Metoda fikcyjnych Zrodet zmiennej biegunowej jako sposb wyznaczania
podatnoécx dynamicznej zlozonych ukladéw mechapicznych
Meron GUKTHBHBIX NCTOYHHKOB IIOJIOCHOMK nepemeuﬂoﬁ KaK cnocoG onpegenemm OBHA~
MUYECKOl HONATTHBOCTH CIIOMKHEIX MeXAHMUECKMX CHCTEM '

The ficticious source method in polar coordinates as the method of obtaihing dynamical

“ flexibility of composite mechanical systems

. E. WropArczyK, O pewnym zamknietym rozwiazaniu problemu propagacji plaskiej fali uderzenio-
- wej w niejednorodnym plastycznym ofrodku politropowym z liniowo-sprezystym obciaZeniem
O HEKOTOPOM 3aMKHYTOM DENUEHHH 32[aYM O PACHPOCTPAHEHKM rmocxoﬁ‘ YIDApHOi! BOJNHEEL
B HEOJHOPOAHO Cpene ¢ JIMHEHHO-yupyro# pasrpyakoi
On a certain in closed-form solution of the problem of propagation of a plane shock wave
in a nonhomogeneous plastic polytroplc medium

J. TaLer, Aproksymacja nieustalonego pola temperatury w ciatach walcowych i kulistych

ArIpOKCHMauysa HeYCTAHOBMBINErOCA TeMIEPaTYPHOrO NOAS B IMIMHIDAYECKMX B Ce~
DPHYECKHX TEIIaX '

Approximation of the transient temperature field in cylindrical and spherical bodies
BIULETYN INFORMACYINY '



Cena 2 36.—

Warunki prenumeraty
Cena prenumeraly krajowej
racznic zl 120.—
polrocznie 717 60.—

Prenumerate na kaj przyimuja Oddzialy RSW ,,Prasa—Ksiazka— Ruch™ oraz urzedy pocztowy
doreczycicle w terminachi:

— do dnia 25 listopada nu styczen, 1-szy kwartal, T-sze polrocze roku nastgpnego i na caly rok na-
stepny, . - . :
— do dnia 10 miesiaca poprzedzajacego okres prenumeraty i na pozostale okresy roku biczgcego

Jednostki gospodarki uspolecznionej. instylucje i organizacje spoleczno-polityezne  skladujg
zamOwienia w miejscowych Oddzialnch'RSW ,»Prasa—Rsiazka—Ruch™.

Zaklady pracy w migjscowosciach, w kiorych nie ma Oddzialow KSW, oraz prenumeraiorzy
indywidualni zamawiaja prenumerate w urzedach pocztowych lub u doreczycieli. o

Prenumerate ze zleceniem wysylki za. granice, ktora jest o 30% drozsza od prenumeraty. krajo-
wej, przejmuje RSW | Prasa—Ksiazka—Ruch', Centrala Kolportazu Prasy 1 Wydawnictw, ul. To-
warowa 28, 00-958 Warszawa, konto PKO nr 1531-71 — w terminach podanych dla prenumeraty
krajowe;j. :

Biszgce i archiwalne numery mozna naby¢ lub zamaowi€ we Wzorcowni Wydawnictw Nauko-
wych PAN-Ossolineum-PWH, Pafac Kultury i Nauki (wysoki parter) 60-901 Warszawa oraz w ksig-
garniach naukowych ,,Domu Ksiazki™. .

A subseription order stating the period od. time, along with the subscriber’s name and addres
can be sent to your subscription agent or directly (o Foreign Trade Enterprise Ars Polona—Ruch
0-068 Warszawa, 7 Krakowskie Przedmicscie, P.O. Box 1001, Poland. Please send payments to-
the account of Ars Polona-Ruch in Bank Handlowy S.A., 7 Traugutt Street, 00-067 Warszawa,
Poland. .

MECHANIKA TEORETYCZNA I STOSOWANA jest organcm Polskicgo Towarzystwa Me-

chaniki Teoretyeznej i Stosowanej; ukazuje sie poczynajqc od I styczmia [967 r. juko lkwartalnik.

Zeszyty z lat poprzednich moina nabywaé w sekretariacie Zarzadu Glowaego PTMTS (Warszawa,
—  Palac Kultury { Nauki pietro 17, pokdj [ 724y

Mech Teor., T. 16, z. 1, s. 1—120, Warszawa 1978, Indcks 36523



